2024版非全日制专业学位硕士研究生电子信息专业培养方案

电子信息专业（085400）

专业学位类别：电子信息     专业学位类别代码：0854     学位：电子信息硕士专业学位

一、培养方案

（一）专业简介

大连交通大学仪器科学与技术学科成立于1988年，1995年测控技术与仪器专业本科招生，2014年获仪器仪表工程领域硕士专业学位授予权，辽宁省仪器类产业联盟常务副理事单位。

电子信息专业仪器仪表工程方向毕业生主要在轨道交通行业内从事测量、控制与仪器领域的设计制造、技术开发、运用维护、质量控制和生产管理等工作。学科拥有辽宁省动车检测与网络控制工程实验室和大连市智能传感与执行器重点实验室两个科研平台，两个校级科学研究创新团队。学科获得了国家级质量工程项目4项、省级质量工程项目1项；省级教学成果一等奖2项、二等奖2项和三等奖1项；省级教学研究改革项目3项；出版教材10余部；承担国家和省部级以上科研项目30余项，省级主要成果10余项；80%以上的教师参加了实践教学能力培训。

本学科共有专职教师18人，其中教授5人，副教授7人，博士学位11人，博士后6名，1名杰青和长江学者特聘教授；35岁以下教师3人，36-45岁教师8人。

本学科在发展过程中与国内外相关单位建立了良好的学术交流与合作关系，如北京交通大学、西南交通大学、西安交通大学、北京理工大学、韩国交通大学、韩国釜庆大学等。聘请了多位国内外著名学者为本学科的顾问、教授。
（二）培养目标

能够较好地学习并掌握马克思主义、毛泽东思想、邓小平理论和习近平新时代中国特色社会主义思想，拥护党的基本路线和各项方针政策，树立正确的人生观、价值观和世界观，热爱祖国、遵纪守法，具有一定的使命担当和为社会奉献的精神。

了解仪器仪表工程领域的技术现状与发展趋势；掌握仪器仪表工程领域的基础理论、先进技术方法和手段；熟悉轨道交通、仪器仪表等行业领域标准及规范；在仪器仪表工程领域某一方向具有独立担负工程设计、工程实施，工程研究、工程开发、工程管理等专门技术工作的能力。

侧重培养在科研院所、铁路站段、工厂企业从事测量、控制与仪器、轨道交通装备等领域的设计制造、技术开发、运用维护、质量控制和生产管理等工作的高层次工程技术人才和工程管理人才。

（三）研究方向

	序号
	研究方向名称
	主要研究内容和特色

	1
	智能感知与测控系统理论与技术研究
	针对智能机械加工测试系统中，切削区域瞬态温度准确温度测试理论，传感材料与传感器制造技术进行研究，主要包括切削加工过程，开发了瞬态温度、高频响MEMS加速度传感器、三维车削力传感器、旋转式二分量铣削力传感器、固定式四分量铣削力传感器，解决了高端数控机床切削质量控制问题，成果显著。在航天器三维位姿测量技术研究方面，针对非合作目标在轨操控技术难题，揭示了多物理场耦合因素对系统性能的影响规律。

	2
	轨道交通装备健康监测与性能评估
	针对轨道交通装备关键零部件运行过程中的状态进行监测，基于光纤光栅传感技术，对装备中的传感器进行优化布局及数据采集，通过无线传输技术实现关键数据的高速传输，开展关键零部件故障智能诊断、疲劳寿命预测及性能评估，应用大数据及人工智能技术进行关键零部件的健康状态综合评判，为保证轨道交通装备的安全运营提供监测技术与性能评估方法，进而为轨道交通装备的维护维修提供技术支持。

	3
	轨道列车网络控制技术
	轨道列车网络控制技术研究内容包括网络控制系统集成开发、关键部件设计、一致性测试、系统建模及稳定性判断、系统时延对控制特性的影响、高速动车组互联互通和互操作技术等，网络控制系统是包括动车组、地铁、轻轨、重载机车等在内各种轨道列车的监控中枢，是轨道列车核心技术之一。

	4
	智能机器人结构与控制
	基于人机工程的原理，将人机工程设计方法融入到机器人回转关节研究上，特别是在FA型和RV型新型传动技术研究中，研究成果具有国内领先水平。在自主机器人智能控制方面，开创了基于测地线的机器人最优轨迹规划方法，设计了基于测地线微分方程的轨迹规划器，并利用六轴力/力矩传感器、IMU传感器所提供的运动学和动力学信息，进行基于测地线规划结果的机器人运动控制，并把机器人用新型传动技术、机器人运动控制和机器人轨迹规划应用到康复和运动器械研究领域。

	5
	焊接过程在线监测与智能控制
	针对典型焊接技术（包括电弧焊、超声波焊接、搅拌摩擦焊等），基于传感测控技术实现焊接过程中的质量监测与控制流程优化。引入视觉、声学、力学、热学等检测手段，获取多种物理量信息，并分析各检测参量与焊接性能之间的联系。应用数据融合与大数据分析方法研究各物理量之间的相关性，确定多物理量与焊接接头质量的关联，建立基于多信息传感的焊接智能化评估方法。将多物理量的检测用于焊接过程的反馈控制，开发基于多信息传感的焊接智能化控制方法。


（四）学制及学习年限

非全日制专业学位硕士研究生学制为3年，最长学习年限为6年。

（五）培养方式

实行导师责任制。导师是研究生培养第一责任人，指导研究生制定个人培养计划、进行科研训练、学术交流、专业实践和撰写学位论文等工作，而且对研究生的思想品德、学术道德有引导、示范和监督的责任。

专业学位硕士研究生培养基于产教融合的培养模式，实行校企联合培养制度。主要采取课程学习、专业实践和学位论文相结合的方式，实行校企合作、校内外双导师或导师组联合培养机制。
（六）课程设置及学分要求

研究生培养分为课程、必修环节和学位论文三部分。课程分为学位课和非学位课。学位课包括公共基础课和学科（专业学位类别）基础课；非学位课包括专业课和公共选修课。

专业学位硕士应修满20学分课程（其中学位课16学分）和8学分必修环节，总学分不少于28学分。

跨学科或以同等学力录取的研究生应补修1-2门本专业本科生必修课。补修课不计学分。

对入学前已在本校选修究生课程且考试成绩合格的课程，如果符合本学科专业培养方案的要求，可以申请免修。

（七）必修环节

1．专业实践
建设研究生专业实践基地并选聘校外导师，严格对专业学位硕士研究生专业实践进行过程管理和考核，要求专业学位硕士研究生工程类专业实践应不少于1年，具有2年及以上企业工作经历的应不少于6个月。可采用集中实践和分段实践相结合的方式进行。需要撰写专业实践报告，考核成绩为二级制（合格或不合格），由导师给出。

2．学位论文开题报告

学位论文工作是研究生整个学习期间的一个重要的阶段。论文选题是论文工作的关键；开题报告是保证论文进度、质量的重要前提。开题报告应安排第三学期进行，具体工作要求按《大连交通大学关于研究生论文选题、开题报告的管理办法》执行。

3．学位论文中期考核

中期考核应安排在第四学期进行，具体工作要求按《大连交通大学关于在研究生中实行中期考核及筛选的办法》执行。

4．学位论文答辩

学位论文的撰写应按照《大连交通大学研究生学位论文撰写格式规范》执行；学位论文的答辩申请、评阅与答辩《大连交通大学硕士、博士研究生学位授予实施细则》的规定执行。

（八）毕业及学位授予

修满培养方案规定的学分，满足《大连交通大学硕士、博士学位授予工作实施细则》规定的条件并通过学位论文答辩者，则准予毕业，并发给毕业证书；经学院学位评定分委员会审核通过后，学校学位评定委员会表决通过后可授予学位，并发相应的学位证书。

二、课程设置及必修环节

非全日制电子信息专业学位硕士研究生课程设置及必修环节（仪器仪表工程方向）

	课程

类别
	课程

性质
	课程编号
	课程名称
	学分
	学时
	开课

学期
	开课

单位
	学分

要求

	学

位

课
	公

共

基

础

课
	01024470
	新时代中国特色社会主义理论与实践
	2
	32
	Ⅰ
	马院
	3

	
	
	01024471
	自然辩证法概论
	1
	16
	Ⅱ
	马院
	

	
	
	00824470
	硕士英语
	2
	32
	Ⅰ
	外语
	2

	
	
	00824471
	硕士日语
	2
	32
	Ⅰ
	外语
	

	
	
	00824472
	硕士俄语
	2
	32
	Ⅰ
	外语
	

	
	
	00924470
	矩阵理论及其应用
	2
	32
	Ⅰ
	理学院
	≥2

	
	
	00924471
	数值分析
	2
	32
	Ⅰ
	理学院
	

	
	
	00924472
	应用数理统计
	2
	32
	Ⅰ
	理学院
	

	
	
	00924473
	最优化方法
	2
	32
	Ⅰ
	理学院
	

	
	专
业
学
位
类
别
基

础

课
	01224412
	现代检测技术
	2
	32
	Ⅰ
	詹天佑
	≥6

	
	
	01224425
	现代控制理论
	2
	32
	Ⅰ
	詹天佑
	

	
	
	01224426
	智能控制技术
	2
	32
	Ⅰ
	詹天佑
	

	
	
	01224427
	现代数字信号处理
	2
	32
	Ⅰ
	詹天佑
	

	
	
	01224428
	现代仪器电路
	2
	32
	Ⅰ
	詹天佑
	

	
	
	01224490
	工程领域及行业发展概论
	1
	16
	Ⅰ
	詹天佑
	1

	
	
	00024491
	工程经济决策与项目管理
	1
	16
	Ⅰ
	詹天佑
	1

	
	
	00024492
	工程伦理
	1
	16
	Ⅰ
	詹天佑
	1

	非

学

位

课
	专

业

课
	01224429
	列车故障诊断与检测技术
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	≥4

	
	
	01224430
	数字图像处理技术
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	

	
	
	01224431
	虚拟仪器
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	

	
	
	01224432
	动车组技术
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	

	
	
	01224433
	电气控制原理及应用
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	

	
	
	01224434
	光电检测技术
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	

	
	
	01224435
	模式识别与机器学习
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	

	
	
	01224436
	智能传感技术
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	

	
	公
共
选
修
课
	00124480
	科技论文写作与学术规范
	1
	16
	Ⅰ-Ⅱ
	材料
	≥0

	
	
	01724480
	职业发展与就业指导
	1
	16
	Ⅰ-Ⅱ
	创院
	

	
	
	00824480
	数学建模
	2
	32
	Ⅰ-Ⅱ
	理学院
	

	
	
	00924480
	英文演讲的艺术
	2
	32
	Ⅰ-Ⅱ
	外语
	

	
	
	00924481
	基础日语
	2
	32
	Ⅰ-Ⅱ
	外语
	

	
	
	00924482
	实用商务日语
	2
	32
	Ⅰ-Ⅱ
	外语
	

	必修环节
	专业实践
	6
	——
	分散
进行
	詹天佑
	8

	
	学位论文开题报告
	1
	——
	Ⅲ
	詹天佑
	

	
	学位论文中期考核
	1
	——
	Ⅳ
	詹天佑
	

	
	学位论文答辩
	——
	——
	Ⅵ
	詹天佑
	

	补修课程
	
	传感器原理与设计
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	——

	
	
	动车组检测与故障诊断技术
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	

	
	
	信号分析与处理
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	

	
	
	单片机技术
	2
	32
	Ⅱ
	詹天佑
	

	总学分要求
	攻读专业硕士学位需获总学分
	≥28
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